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Caracteéristiques générales

Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard
Design miniature, métallique, type XCMD

Caractéristiques d’environnement
Conformité aux normes Produits

IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSAC22-2 n° 14

Ensembles machines

IEC 60204-1, EN 60204-1

Certifications de produits

UL, CSA (sauf produits a cables spéciaux), CCC

Traitement de protection

En exécution normale : “TC”

Température de I'air ambiant

Pour fonctionnement : - 25...+ 70 °C. Pour stockage : - 40...+ 70 °C

Tenue aux vibrations

XCMD action brusque : 5 gn. XCMD action dépendante : 25 gn (10...500 Hz)
selon |IEC 60068-2-6

Tenue aux chocs

25 gn (18 ms) selon IEC 60068-2-27 sauf téte ZCE08 : 15 gn (18 ms)

Protection contre les chocs électriques

Classe | selon IEC 61140 et NF C 20-030

Degré de protection

IP 66, IP 67 et IP 68 (1) selon IEC 60529 ; IK 06 selon EN 50102

Matériaux

Corps : Zamak, tétes : Zamak

Fidélité

0,05 mm sur les points d’enclenchement, a 1 million de manceuvres pour téte a poussoir a bout

Caractéristiques de I’élément de contact

Caractéristiques assignées  Produits 2 contacts
d’emploi

(1) Protection contre I'immersion prolongée : les conditions d’essais font I'objet d’un accord entre
le constructeur et I'utilisateur.

~AC-15;B300 (Ue=240V,le=1,5A)
==DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1

Produits 3 et 4 contacts

~ AC-15; C300 (Ue =240V, le = 0,75 A)
= DC-13 ; R300 (Ue = 250 V, le = 0,1 A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1

Produit a sortie cable

Ithe = 6 A pour 2 contacts, 4 A pour 3 contacts, 3 A pour 4 contacts

Produit a connecteur M12
4 broches

Ui=250V, le = 3 Amaximum, lthe =3 A

Produit a connecteur M12
5 broches

Ui=60V, le =4 Amaximum, Ithe =4 A

Produit a connecteur
7/8” 16UN 5 broches

Ui=250V, le =6 Amaximum, lthe =6 A

Tension assignée d’isolement

Ui =400 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-5-1
Ui =300V selon UL 508, CSAC22-2 n° 14

Tension assignée de tenue aux chocs

Uimp =4 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664

Positivité (selon modéle)

Contacts a manceuvre positive d’ouverture selon IEC 60947-5-1 Annexe K, EN 60947-5-1

Résistance entre bornes

<25 mQ selon IEC 60255-7 catégorie 3

Protection contre les courts-circuits

Cartouche fusible 6 AgG (gl)

Vitesse d’attaque minimale
(pour téte a poussoir en bout)

Contact a action brusque : 0,01 m/minute,
contact a action dépendante : 6 m/minute

Durabilité électrique

m Selon IEC 60947-5-1 annexe C

m Catégories d’emploi AC-15 et DC-13

m Fréquence maxi : 3600 cycles de manceuvres/heure
m Facteur de marche: 0,5

Courant alternatif
~ 50/60 Hz
~m circuit selfique

XCMD action brusque (contact “NC+NO”,
“NC+NC”, “NC+NC+NO”,

XCMD action dépendante (contact
“NC+NO”, “NC+NC+NO”)
5

“NC+NC+NO+NO”) 3 [Tl 20
g 3 e 3 g [lthe
g c B \ | \[ eV
g, LININ £ 230 !
g "8y 8 19
8 NN 2 =
@ 110 VAR ° A
8 . > 05 \
[} £
> 05 N AN 3 NN
12}
1“3; \\\\ \\‘ 5 \
RN RN FI23Y =
04 05 1 2 3 456 10
0.5 1 2 3 456 10 CourantenA

CourantenA

Courant continu ==

Puissances coupées pour
5 millions de cycles de manceuvres

Puissances coupées pour
5 millions de cycles de manceuvres

Tension \'J 24 48 120

Tension \" 24 48 120

mm w 3 2 1

mm W 4 3 3
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Références,

caracteristiques

Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard
Design miniature, métallique, type XCMD
Raccordement par cable

Avec téte a mouvement | Rectiligne, fixation par le corps

Wy

| Rectiligne, fixation par la téte

Dispositif de commande A poussoir A poussoir Apoussoir a galet| Alevier a galet M12 a poussoir | M16 a poussoir | M12 a poussoir
métallique métallique avec | en acier en acier métallique métallique avec | agaleten acier
soufflet escamotable soufflet
élastomere (1) élastomere (1)
Références
Contact 2P “NC+NO” XCMD2110L1 XCMD2111L1 XCMD2102L1 XCMD2124L1 XCMD21FOL1 XCMD21G1L1 XCMD21F2L1
a action brusque
x| 2
mr @ om0 | oA 2P) | g TR) | 1120 25(2) w20 | o 420 | B0A) 7(P)
\F\leN-vE L 3 | S 3 | BB 3 [ el -——El 3 [ EEm 3
=l ) [, 5mm smm | ™% g mm | " o] 49 mm ] 5mm 0 5mm | ™% o mm
gl ol <+ 0.8 0.8 T : 0.6 o8 T
X
m
Contact 2P “NC+NO” XCMD2510L1 | XCMD2511L1 XCMD2502L1 XCMD2524L1 XCMD25F0L1 XCMD25G1L1 XCMD25F2L1
décalés, a action dépendante
x| 2
w2 1,8 3,1(P) 1,8 3,1(P) 3,1(A) 5,6(P) 11,2(A) 19,5(P) 1.8 3,1(P) 1.8 3.1(P) 3,1(A) 5,6(P)
[F\leN-vE =L =T —— el = — e
é =L 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm 16 mm 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm
om -
X
m
Contact 2P “NC+NC” ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 +
é:{acgon brusque ZCE105 ZCEN O ZCE025 ZCE24 & ZCEFO & ZCEG1 & ZCEF25
mr - vl BKBKWH 18 42 (>P) BKBKWH 18 42 (f) BK-BKWH Al 7(F>’) BK'BK'WHﬂ’Z(A) 25(F:) BKBKWH 1842 g:)) BKBKWH 18 42 (>P) BKBKWH S.1A) 7“:)
(o ien-ve Eee == SoCl 3 | e ERL o ==CREE 0 ==l 3
§ § _L 0 5mm 0 5mm ], mm 0» 4,9 mm 0» 5mm 0 B 5mm | mm
> =2 = 08 08 14 08 08 14
¥ o
o
Contact 3P “NC+NC+NO” | ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 +
é! action brusque ZCE105 ZCE11 & ZCE02O ZCE24O5 ZCEF0 & ZCEG1O ZCEF28
al 2
m‘, T JQL a8 420P) o8 42(P) oS T(P) 11,2(A) 25(P) 18 4,2(P) 18 4.2(P) 3.1(A) 7(P)
| -\ GN-YE e 13 RS > RERGH 13 Bacu |4 ot > ARSI 4 RERSW >
— - o, % ¥l % BKBRwy 5 BB E] 204 % AR % e %
[ Z| = 4 o 3 fe 3 RORDH 3 e 3 SRR 3 BRaei 3 RO 3
i E o = : L smm : L omm 0 mm 0[[a9 mm | ™ ¢ 5 mm ) 5mm 0 mm
o« 0, 0, 14 0.5 0,8 14
Contact 3P “NC+NC+NO” ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 +
tiéc%és, éD action dépendante | ZCE10 & ZCE11 & ZCE02O ZCE24O ZCEF0 & ZCEG1 O ZCEF28
m’ — ’EL BKBKWH 18 316) BI-BWH 18 31(F) BK-BK-WH 25 706(Pl 11,2(A) 19.5(P) BK-BKWH 18 310) BK-BKWH 18 31F) BK-BK-WH 25° 700(P)>
[\ anve === =R - == == 5
T § = 1 6 Smm 0 26 5mm n an® 0 26 5mm 0 26 5mm o A
2 [ =
-
b o
Masse (kg) 0,180 0,180 0,185 0,200 0,195 0,220 0,205
Contact 4P “NC+NC+NO+NO” | ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 +
a action brusque ZCE108 ZCE11 & ZCE02O ZCE24O ZCEF0 & ZCEG1 O ZCEF28
x| ol 2| &
al el @ ”>*L oo 4,2(F:) o8 4,2(F:) e (A) 7(F:) e H11,2(A) 25(2) sl 4,2(F:) ol 4,2(3) e 3,1(A) 7(3)
L -\ \IGN-YE it 13 it > SRE™ S e = REM™ 1S BRE™ > [ 3
e e R KRB K RERB X BBk 5 oy S| Ry 5 e X HEN £
| z| T 1 BK-BK-WH b BK-BK-WH| b RD-RD-WH] : BD-BR-WH 2 BK-BK-WH 3 BK-BK-WH b ;B:QUD—WH b
=l 2l ol 2 = Wit < Wit 2 Wit 3 VT <= | W 3 i 3 VIVT m
é 2 ,; 5mm 5mm N mm 0| 49 mm 5mm 0> 5mm -
038 08 / 038 038 ’
Masse (kg) 0,160 0,160 0,165 0,180 0,175 0,200 0,185
Fonctionnement des E passant (A) = déplacement de la came & contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture

contacts

1 non passant

(P) = point de positivité

Caractéristiques
Appareils pour attaque En bout Par came 30° En bout Par came 30°
Type d’attaque QRS
Vit d’attaque maximale | 0,5 m/s 0,1m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres
Effort ou D’actionnement | 8,5N 7N 2,5N 85N 7N
cquple D’ouverture 425N 35N 12,5N 425N 35N
minimal positive
Sortie Par cable PVR, 5 x 0,75 mm? longueur 1 métre pour les contacts bipolaires, 7 x 0,5 mm? longueur 1 meétre pour les contacts tripolaires,

9 x 0,34 mm?longueur 1 métre pour les contacts tétrapolaires. Autres longueurs, voir page 1/22.

(1) Nitrile pour utilisation a l'intérieur d’un local.
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Références,
caracteristiques (suite)

Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard
Design miniature, métallique, type XCMD
Raccordement par cable

Avec téte a mouvement

| Angulaire, fixation par le corps

| Multi-directions

d &

Dispositif de commande Alevieragalet |Alevier agalet |Alevieragalet |Alevieragalet |Atigesouplea
thermoplastique | acier aroulement thermoplastique | ressort (1)
abilles de longueur
variable

Références
Contact bipolaire “NC+NO” a action brusque XCMD2115L1 XCMD2116L1 XCMD2117L1 XCMD2145L1 XCMD2106L1
& 3

L~ — o o o o o o o

} - } GN-YE BK-BK-WH 25 70 (P> BKBKWH 25" 70 (P>) BK-BK-WH 0 (FH BK-BKWH 0 (Fﬁ BB 20 -
e R R R R R
& g 12 i 15
Contact bipolaire “NC+NO” décalés, a action dépendante XCMD2515L1 XCMD2516L1 XCMD2517L1 XCMD2545L1 XCMD2506L1
& aL

LN e .

} —\|GN-YE BK-BK-WH 25 45F) BK-BKWH 25" 45'(P) BK-BKWH 25" 45(P) BK-BK-WH 25 45P) BK-BK-WHEZO

—= ———— BB BreK BN-BU BN-BU - BN-BU
§ g —l_— 0 36 90" 0 36 90° 0 3690 0 36°90 40°
X
m
Contact bipolaire “NC+NC” a action brusque ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 +
5 2 ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCE06

T anove ZCY15 & ZCY16 & cY17 6 ZCY45 ©
o= i 3,1(A) 56(P) 3,1(A) 5,6(P) 3,1(A) 5,6(P) 3,1(A) 5,6(P) 20°
I e RERSI RERS RERS oty Eob :
¥ 0 0 46 mm 0 46 mm 0 46 mm 0 46 mm ROROAH —
m o 10
Contact tripolaire “NC+NC+NO” a action brusque ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 +
g 2 gL ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCE06

M\ anve ZCY15 & ZCY16 & ZCY17 & ZCY45 &

R e ] 25" 70°(P) 25" 70°(P) 25 70°(P) 25" 70°(P) 20°
23 g L E o |Ege E o |Ege E B L ==
S 3 ERl 3| ke 3| ke Rl T =—¢
o o 0 90° 90° 90° 90° susN 10°

12 12 12 12 .
Contact tripolaire “NC+NC+NO” décalés, a action dépendante ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 +
5 2 3L ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCE06

}' LN | GN-YE ZCY15 & ZCY16 & ZCY17 & ZCY45 &

A A LA e o
= ‘ . BA(A) T(P) . BA(A)T(P) . BA(A) T(P) e 3 1A) 7(P) 20
5 8 3| 3| T 2
Masse (kg) 0,220 0,225 0,220 0,230 0,180
Contact tétrapolaire “NC+NC+NO+NO” a action brusque ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 +
x| al 2| & ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCE06
ﬁ? e e ,ZL ZcY15 & ZCY16 & cY17 & ZCY45 O
L ;}’;}L@Nﬂf 25 T0(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 5 00 | 20
HEE B Mi—— M —— W —— :
= g g 5 ERE ERE ERE IR 3

0 90’ 0 90 0 90 0 90" Ry

12" 2 2" 12"
Masse (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160
Fonctionnement des contacts N passant (A) = déplacement de la came @ contact “NC” & manceuvre positive

T3 non passant (P) = point de positivité

d’ouverture

(1) Valeur prise avec attaque de mobile a 100 mm de la fixation

Caractéristiques
Appareils pour attaque Par came 30° Par tous mobiles
Type d’attaque 75 e ]
Vitesse d’attaque maximale 1,5m/s 1m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres 5
Effort ou couple minimal D’actionnement 0,1N.m
D’ouverture positive 0,5N.m -

Sortie

Par cable PvR, 5 x 0,75 mm?2longueur 1 métre pour les contacts bipolaires,
7 x 0,5 mm? longueur 1 métre pour les contacts tripolaires, 9 x 0,34 mm? longueur 1 métre pour
les contacts tétrapolaires. Autre longueur, voir page 1/22.
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Encombrements Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard
Design miniature, métallique, type XCMD
Raccordement par cable

XCMD2e10L1 XCMD2e11L1 XCMD2e02L1

11,6

w1 F(1) - F )
R E R |

30,4

20

70,4
=

5
60
0
70
50

B
g3
S 40
B
Il

s

oz
g2l
-

2 16
.30 | 30
oS 115
ELQE‘ 15°
XCMD2e24L1 XCMD2eFOL1 XCMD2eG1L1
12
\ \ M12x1
3

1

85

E@ 15°

= 15°

(1) 2 trous de fixations @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.
(2) Diametre extérieur du cable 7,5 mm.

(3) Epaisseur des écrous 3,5 mm.

e : 8 mm maxi, percage @ 12,5 mm.

f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm.

1/14
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Encombrements (suite) Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard
Design miniature, métallique, type XCMD
Raccordement par cable

XCMD2e15L1 XCMD2e16L1 XCMD2e17L1
31 31
24, 24,
2 I
0 Y it —
1] | [
3 L
<
(1) e
S N 3
s @
. = 0 0
2
16 .20 @) 16 2 ‘Jﬁ.
324 30 32,4 32,4
7 15° B 15°
KQE‘ 15° EQ}E‘ 15°
XCMD2e45L1 XCMD2e06L1
33
55 216
i J[ 01,2
o)
213 2
I ol
0Ol | o 3
8 0| o ~
{ — e %
S
? | S
_ =
20
ANE) L@J L@* >>\ @
7 15
EoS g
(1) 2 trous de fixations @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.
(2) Diametre extérieur du cable 7,5 mm.
e : 8 mm maxi, percage @ 12,5 mm.
f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm.
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Références,
caracteristiques

Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard
Design miniature, métallique, type XCMD
Raccordement par connecteur

Avec téte a mouvement | Rectiligne, fixation par le corps

| Rectiligne, fixation par la téte

B L LS _-
Dispositif de commande A poussoir A poussoir Apoussoir a galet| Alevier a galeten| M12 a poussoir | M16 a poussoir | M12 a poussoir
métallique métallique avec | en acier acier métallique métallique avec | a galet en acier
soufflet escamotable soufflet
élastomere (1) élastomere (1)
Références
Contact XCMD2110M12 | XCMD2111M12 | XCMD2102M12 | XCMD2124M12 | XCMD21FOM12 | XCMD21G1M12 | XCMD21F2M12
unipolaire “C/0”
~~—] aaction 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P
= brusque 12 - B - |2 > | S B ER 3
+ connecteur 2 < |2 2 |2 2 |2 2 2 ] 2 2 2 ]
incorporé M12, 0> 5mm 0> 5mm 0 mm 0] 49 mm O> 5mm 0 5mm 0 N mm
4 broches 0,8 0.8 1,4 S 0,8 0,8 1.4
l Contact XCMD2110C12 | XCMD2111C12 | XCMD2102C12 | XCMD2124C12 | XCMD21F0C12 | XCMD21G1C12 | XCMD21F2C12
yaxy bipolaire <) <) &) <) S &) <)
L 7}771 NC+NO” & 1.8 42(P) 18 4.2(P) 31(A) 7(P) | 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 18 4,2(P) 3.1(A) 7(P)
= action brusque |12 > |12 > |12 > |12 |12 > | > 12 >
+connecteur |14 < |6 ~ | S S R 5| :
K , 3-4 < |34 - 34 - 34 - 3-4 - 3-4 - 34 -
incorporé M12, 0 5mm| O 5mm| 0 mm 0| 49 mm O> 5mm 0 5mm 0 mm
5 broches 0.6 0,8 M4 B 0,8 0,8 1,4
Contact ZCMD29C12+ |ZCMD29C12+ |ZCMD29C12+ |ZCMD29C12 + |ZCMD29C12 + |ZCMD29C12 + |ZCMD29C12 +
a j bipolaire ZCE10 ZCEN O ZCE02 5 ZCE24 5 ZCEF0 & ZCEG1 S ZCEF2 5
F=1=——1 “NC+NC” a
N 4,2(P 42(P 1,8 4,2(P 1,8 4,2(P A(A) 7(P
factlonbrusque 1-2 18 T (|>) 1-2 1.8 T (|>) 1-2 3’1(A)7(Pl 1—211'2(A)25(E) 12 (=) 12 (=) 1-2 3 ( ) ( l
+connecteur | 2% =CaIE] = —% E% e 4 e 12 13 |12 = z% E
incorporé M12, 0 Smn| O]~ 5mr| 0] 14 mm 9 29 m 0l 5mm 0 5mm 0[] 1.4 mm
5 broches 0,8 0,8 * > : 0,8 0,8 ’
Masse (kg) 0,085 0,085 0,090 0,105 0,100 0,125 0,110
l Contact ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12
iy bipolaire +ZCE10 +ZCEN1 O +ZCE02 O +ZCE24 & +ZCEF0 & +ZCEG1 & +ZCEF2 &
[ S FE— & ” X
N‘ 1 “NC+NO"a 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) | 11,2(a) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P)
= action brusque |12 > |12 » |12 » |12 > |12 [ > 12 >
3-4 > 3-4 > 3-4 » 34 > 34 » 3-4 » 3-4 >
+connecteur |12 3 | 3|z 3| 3|5 3 | 3| 3
IDL déporté M12, 0 5mm|” 0 5mm| "0 mm |07 49 mm 0 5mm | 0 5mm | 0 mm
. > tl
5> L:08m, 0.6 0.8 14 - 0.6 0.8 T4
5 broches
l Contact ZCMD21L08U78 | ZCMD21L08U78 | ZCMD21L08U78 | ZCMD21L08U78 | ZCMD21L08U78 | ZCMD21L08U78 | ZCMD21L08U78
% i bipolaire +ZCE10 & +ZCE11 & +ZCE02 & +ZCE24 & +ZCEF0 & +ZCEG1 & +ZCEF2 &
-, “NC+NO” a
] 1,8 4,2(P 1,8 4,2(P 3,1(A) 7(P 1,8 4,2(P 1,8 4,2(P 3,1(A) 7(P
} <+ action brusque s ( ): ] { )= 45 W (=) 45 11.2(%) 25(3) o8 ( ): b ): 43 Q) 7 ;)
+connecteur |3 2 [ 3|4 3| Rk 2B 2| 3
M déporté 0 5mm/| O 5mm| 0 mm | %5 49 mm 0> 5mm | O 5mm 0 mm
ﬁﬁ)@ 7/8” 16UN, L : 0.8 0.3 "4 : 0,3 0.8 W)
0,8m,
5 broches
Masse (kg) 0,150 0,150 0,155 0,170 0,165 0,190 0,175
Fonctionnement des H passant (A) = déplacement de la came @ contact “NC” a manoeuvre positive d’ouverture
contacts 1 non passant (P) = point de positivité
Caractéristiques
Appareils pour attaque En bout Par came 30° En bout Par came 30°
Type d’attaque - S -
4 = [~ U ==
Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s 0,1m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres
Effortou D’actionnement| 8,5 N 7N 2,5N 85N 7N
couple D’ouverture 42,5N 35N 125N 42,5N 35N
minimal positive
Positivité Bien que de conception identique a celle des produits a sortie cable, les produits a connectique M12 a 4 broches ne peuvent étre

marqués S car ils sont unipolaires “C/O”.

(1) Nitrile pour utilisation a l'intérieur d’un local.
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Références,
caracteristiques (suite)

Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard
Design miniature, métallique, type XCMD
Raccordement par connecteur

Avec téte a mouvement

| Angulaire, fixation par le corps

DD
)\ )

| Multi-directions

|_—
Atige souple a

Dispositif de commande Alevieragalet |Alevieragalet |Alevieragaleta |Aleviera galet
thermoplastique | acier roulement a bille | thermoplastique ressort (1)
de longueur
variable
Références
Contact unipolaire “C/O” a action brusque XCMD2115M12 | XCMD2116M12 | XCMD2117M12 | XCMD2145M12 | XCMD2106M12
Avec connecteur incorporé M12, 4 broches
25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 70°(P) 20°
i 5 | E | - S B :
12 - : % 12 = 2 -1 4 L4
1-4 > % - 14 « ] 5 - 2 ]
0 90° 0 90° 0 90° 90° 10°
12° 12° 12° 12°
L Contact bipolaire “NC+NO” a action brusque XCMD2115C12 | XCMD2116C12 | XCM D2117C12 | XCMD2145C12 | XCMD2106C12
i K | Avec connecteur incorporé M12, 5 broches @ @ @ @
””” 1 25°  70°(P) 25°  70°(P) 25" 70°(P) 70°(P) 20°
= 12 > 12 » 1-2 > 12 > 12 (<
%3 5 B 5 |8 R RE % el ]
34 - 3-4 - 34 - 3- 4 - 34 -
0 90 0 90 0 90 90° 10°
12° 12° 12°
Contact bipolaire “NC+NC” a action brusque ZCMD29C12 + |ZCMD29C12+ |ZCMD29C12 + ZCM029C1 2+ ZCMD29C12 +
y ﬁ} Avec connecteur incorporé M12, 5 broches ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCE06
= L 2CY15 cY16 Y17 ZCY45 @
. 25°  70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 20°
i = i3 = i3 = 53 = 53 =
e T =3 e T =3 i 2 5% ] éj =2
0 90° 0] 90° 0 90° 90° 10°
12° 12 12°
Masse (kg) 0,125 0,130 0,125 0,135 0,085
L Contact bipolaire “NC+NO” a action brusque ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12
[y | Avec connecteur déporté M12,L : 0,8 m, 5 broches +ZCEO1 + +ZCEO1 + +ZCEO1 + +ZCEO01 + +ZCE06
! *}”j__ 2CY15 ZCY16 @ ZCY17 @ ZCY45 @
= 25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 5" 70°(P)
12 > 1-2 > 1-2 > 1-2 > 12 >
3-4 » 3-4 » 34 » 34 LA 3-4 »
IDL/ i 3 u 3| EI- R 3
0 90° 0 90" 0 90° 90° 10°
12° 12° 12° 12
L Contact bipolaire “NC+NO” a action brusque ZCMD21L08U78 | ZCMD21L08U78 | ZCMD21L08U78 | ZCMD21L08U78 | ZCMD21L08U78
iy | Avec connecteur déporté 7/8” 16UN, L : 0,8 m, +ZCEO1 + +ZCEO1 + +ZCEO1 + +ZCEO1 + +ZCE06
! *}”j__ 5 broches ZCY15 & Z2CY16 & Y17 O ZCY45 &
i 25°_70°(P) 25°  70°(P) 25" _70°(P) 25°_70°(P)
45 45 > 45 45 45 >
L= i 5 |3 5 i 5 |8 5 ;,g %
12 - 1-2 - 1-2 " 1- 2 - o =
W@ 0 90" 0 90" 0 90 90"
12" 127 127 12°
Masse (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160
Fonctionnement des contacts B passant (A) = déplacement de la came & contact “NC”a manoeuvre positive

Caractéristiques
Appareils pour attaque

1 non passant (P) = point de positivité

d’ouverture

(1) Valeur prise avec attaque de mobile a 100 mm de la fixation

Par came 30°

Par tous mobiles

Type d’attaque

~

=

Vitesse d’attaque maximale 1,5m/s 1m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres 5
Effort ou couple minimal D’actionnement 0,1N.m

D’ouverture positive 0,5N.m =

Positivité

Bien que de conception identique a celle des produits a sortie cable, les produits a connectique
M12 a 4 broches ne peuvent étre marqués car ils sont unipolaires “C/O”.
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Références, Interrupteurs de position
raccordements, OsiSense XC Standard
encombrements Design miniature, métallique, type XCMD

Accessoires de raccordement par connecteur

Références des prolongateurs femelles adaptables

Type de connecteur M12 droit, 4 broches | M12 droit, 5 broches | M12 coudé, 7/8” 16 UN droit,
4A,250V 4A,24V 5broches4A,24V | 5broches 6 A, 250 V
Avec cable L=2m XZCP1169L2 XZCP1164L2 XZCP1264L2 XZCP1771L2
L=5m XZCP1169L5 XZCP1164L5 XZCP1264L5 XZCP1771L5
L=10m XZCP1169L10 XZCP1164L10 XZCP1264L10 XZCP1771L10
Masse (kg) 0,105 0,115 0,115 0,190
Raccordements
XCMD avec connecteur
4 broches, M12 5 broches, M12 5 broches, 7/8” 16 UN
4A-60V =
2 3A-250V 2 XCMD21ee ou ZCMD21ee 6A-250V
3 1=commun 1-2=“NC" o 1-2="NC"
I 12="NC” 3 13-4="NO” 4-5=“NO"
3==L 5=+ 3=+
4 4="NO" 4 77 XCMD29ee 0uZCMD29ee 1
C0=“NC”
3-4=NC"
5=+
Prolongateurs femelles XZCP
4 broches, M12 5 broches, M12 5 broches, 7/8” 16 UN
2 1=brun 2 1=brun 3 1 =noir
3, 2=bleu o 2=blanc 2/ O\ 42=bleu
1 Ol 3 =jaunelvert + 110 Q03 3=pleu O O\ 3=jaune/vert+
4 = noir o ,, 4=noir o o/ 4=brun
4 4 <+ =jaune/ vert 1 5 5=blanc
Encombrements
XZCP116elLe XZCP1264Le XZCP1771Le
Lof T
A © ©
& N Q
\ 55 ‘ L ‘
L : longueur de céble 2,5 ou 10 m.
Distances a prévoir pour le raccordement du connecteur
Avec connecteur M12 droit Avec connecteur M12 coudé Avec connecteur déporté

OV o

d : mini 65 mm, recommandé 69 mm

i

OV 0o

d : mini 42 mm, recommandé 45 mm

OV O

J)

a

d : mini 20 mm

118

B2

Ihr Schweizer Industrie|
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Encombrements Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard
Design miniature, métallique, type XCMD
Raccordement par connecteur
XCMD2e10M12 XCMD2e11M12 XCMD2e02M12
211,6
20 s
i 2 i
(1) S 1) =
J=N—— - — )% 3 = (1) &
1 Y | DI
@“? N
8 g A 8 8 o L
< <
- i - (1
|
E | [Lm12
L m12 30 | [Lm12 30 ”
16| 52 16 52
XCMD2e24M12 XCMD2eFOM12 XCMD2eG1M12
12 21,4 M12x1 M16X1
B ” T g
29 o T
@ (1) 3 :% = at “L 3
— — © OV©
= 0 . ' N o N =1 3 °
T o ¥ - é@m - 3
é ? | [Lm12 30
HINVE: 29 16 52 | [ M2
gl .30, ”
52
1 o
Eoz=mi
XCMD2eF2M12 XCMD2e45M12 XCMD2e15M12 /e16M12 /017M12
33
5,5

3,5

e

@ ;’% M12x1 Q 3

? 2 ©%©
T P
7
g 1)
M12 30
16 52
EoESaS
XCMD2e06M12
<12
Al <
| O
- N
M12
16

158

o
..165

115.

L m12

..103
...143

53.
93

!33,5. ..83,5

——

94
116

£
-

} \ M12
16
32,4

(1) 2 trous de fixation @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.
e : 8 mm maxi, percage @ 12,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.

. P20 i schweizer Industriep

@digiparts.ch
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Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard
Design miniature, métallique, type XCMD

Raccordement par connecteur

Encombrements (suite)
ZCMD21L08eee + ZCE02

ZCMD21L08eee + ZCE10 ZCMD21L08eee + ZCE11
o11,6
(1) _
N &)

o

o ~
e}
14

ZCMD21L08eee + ZCEG1

ZCMD21L08eee + ZCEFO

M12x1 T‘*

ZCMD21L08eee + ZCE24

(1) 2 trous de fixation @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.

(2) Diamétre extérieur 7,5 mm.
e : 8 mm maxi, pergage @ 12,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.

www.digiparts.ch

info@digiparts.ch

. P,t'g; Ihr Schweizer Industriepartner
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Encombrements (suite) Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard
Design miniature, métallique, type XCMD
Raccordement par connecteur

ZCMD21L08eee + ZCEF2 ZCMD21L08eee + ZCEO1 + ZCMD21L08eee + ZCEO1 + ZCY45
ZCY15/16/17
31 ‘ 33
. 216
55
24 ,
‘ 55 216 I: ©

35 o106 : — 2o

) M HRS)

Q U@ i
M12x1 @l e
[{e] H
3 o
< [«

o — o —

o\
[V}
oy

I 2
.30 2 L‘_G. e

32,4

©
N 15°
Kg}g‘ 150

15°
15°
ZCMD21L08eee + ZCEO6
1 1,2
E [aV}
3
) s
LT
) S8
‘16 20| @
30
(1) 2 trous de fixation @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.
(2) Diametre extérieur 7,5 mm.
e : 8 mm maxi, pergage @ 12,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
1121
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Présentation Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard
Design miniature, métallique, type XCMD
Composition variable

Alevier a galet
thermoplastique
sens d’attaque
latéral

S)

ZCE21

Alevier a galet
thermoplastique
sens d’attaque
vertical

e

ZCE27

S

ZCE28

Alevier a galet
thermoplastique
sens d’'attaque
latéral ou vertical

en acier

Alevier a galet

escamotable

A poussoir A poussoir
A poussoir de A poussoir de A poussoir de coté de coté de coté
coté métallique coté métallique a galet horizontal a galet vertical a bille
réglable en acier en acier en acier
ZCE62 ZCEG63 ZCE64 ZCE65 ZCEG66
l l l

M12 a M12 3 M16 a

poussoir poussoir a poussoir en

meétallique galeten acier avec Atige aressort avec

acier soufflet embout thermoplastique Atige aressort Atige souple a ressort

ZCEF2 ‘ ZCEG1 (1) ZCEGA (2)
A poussoir A poussoir
agalet agalet
A poussoir en acier en acier
agalet avec avec
en acier soufflet soufflet
ZCE02 | ZCE29 (1) | ZCE2A (2) | zceo7 (1) | zceA7 (2) | zcEo8 (1) | zCEA8 (2) | zCE06 (1) | ZCEAS (2)
A poussoir A poussoir A poussoir A;?ou§soir Atige Atige
A poussoir métallique métallique abille métallique souple souple
métallique avec soufflet avec soufflet en acier réglable aressort aressort
e e de coté de coté
ZCE10 ZCE1 (1) ZCE1A (2) ZCE13 ZCE14 ZCE67 (1) ZCE6A (2)
I I l l
I I
Corps Corps
Corps a a contact a contact Corps
contact Corps a contact bipolaire tripolaire a contact
bipolaire bipolaire “NC+NO” “NC+NC+NO” tripolaire
“NC+NO” “NC+NC” décalés décalés “NC+NC+NO”
aaction aaction aaction a action a action
brusque brusque dépendante dépendante brusque
i zemp21 5 i zcmp29 O i zcmp2s O zemp3r & i zcMD39 (3
Corps a contacts Corps a contacts Corps a contacts Corps a contacts Corps a contacts
avec cable avec cable avec cable avec cable avec cable
ZCMD21L1 ZCMD29L1 ZCMD25L1 ZCMD37L1 ZCMD39L1
ZCMD21L2 ZCMD29L2 ZCMD25L2 ZCMD37L2 ZCMD39L2
ZCMD21L5 ZCMD29L5 ZCMD25L5 ZCMD37L5 ZCMD39L5

ZCM C29Le
3

ZCMC2iLe ZCM C39Le
3 3

ZCM C25Le ZCM C37Le
3 (3)
(1) Soufflet en nitrile pour utilisation a l'intérieur d’un local.
(2) Soufflet en silicone pour utilisation a I'extérieur d’un local.
(3) Eléments de connexion : remplacer le “®” dans la référence par la longueur de cable 1, 2, 3, 5, 7 ou 10 metres.

Exemple : ZCMC21Le devient ZCMC21L7 pour un cable de 7 métres.

Attention seules les longueurs 1, 2 et 5 métres sont disponibles pour les élémens ZCMC37Le et ZCM39Le

7
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Présentation Interrupteurs de position

OsiSense XC Standard

Design miniature, métallique, type XCMD
Composition variable

ZCY53

céramique

7 || zcYsa

T 1 !

thermoplastique

@_ ZCY55

Alevier
Alevier Alevier a ressort aressort
arouleau embout atige

métallique

I

Atige ronde Atige ronde
Atige ronde Atige carré J3mmen gem
acier @ 3 mm acier 43 mm fibre de verre thermoplastique
L=125mm . L=125mm L=125mm L =200 mm

ZCyso

ZCY22 ZCY81 ZCY91
(] e (]
m m m
Alevier pliable 1 | Alevier a galet F | Alevier % Alevier pliable
agalet . thermoplastique agalet acier a galet acier
thermoplastique de longueur de longueur de longueur
de longueur variable variable variable
variable v, @ UV @ V
Arappel
. zcv44 _ zcvas _ zcvas / zcvas
adroite ET
agauche

zcen1 &

Alevier a galet
thermoplastique
pistes 20/36 mm

Alevier a galet
acier
pistes 20/36 mm

Alevier a galet
aroulement
abilles

pistes 20/36 mm

Alevier a galet ‘

thermoplastique (&
pistes 24/31 mm

acier

-\

/I

zcv1s &

Alevier a galet

ey O

Alevier a galet

ZCY12 @

( Alevier a galet
acier

Y15 O @

(@ Alevier a galet
aroulement

A positions acier a roulement thermoplastique
maintenues abilles pistes 16/39 mm pistes 16/39 mm : abilles
pour attaque pistes 24/31 mm pistes 16/39 mm
adroite ET | @
a gauche zev17 O zcvzs O zcy2e & ey O
ZCEO09 (4)

. Alyre a galet Alyre a galet

2 pistes 1 piste
pistes 21/35 mm piste 28 mm
ZCY61 ZCYT71

Corps a contacts
tétrapolaire
“NC+NC+NO+NO”
a action brusque
avec cable

ZCMD41L5

Corps a contact bipolaire

a action brusque

“NC+NQO”, connecteur M12, 5 broches

zemp21c12 &

“C/Q”, connecteur M12, 4 broches

ZCMD21M12

(4) Ne peut étre associé qu’avec les corps ZCMD21, ZCMD29, ZCMD39, ZCMD41,
ZCMD21C12, ZCMD21M12, ZCMD29C12, ZCMD21L08eee®

Corps a contact bipolaire “NC+NO”
a action brusque, connecteur 7/8” 16UN
5 broches, déporté sur cable de 0,8 m

zcmp21L08u78 &)

@ “NC+NC”, connecteur M12, 5 broches
ZCMD41L1 ZCMD29C12 QOrp_s a contact bipolaire “NC+NO”
a action brusque, connecteur M12
ZCMD41L2

5 broches, déporté sur cable de 0,8 m
ZCMD21L08R12 &

Alevier a galet

pistes 24/31 mm

zcvie O

. Telemecanique

info@digiparts.ch

www.digiparts.ch
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Références Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard
Design miniature, métallique, type XCMD
Eléments séparés

Eléments de connexion avec cable CEI (Connitato Elettrotecnico
Italiano) (1)

Type de contact Schéma Longueur du Référence Masse
cable CElen
métre kg
g Bipolaire
ke “NC+NO” 5 2 1 ZCMC21E1 0,100
a action brusque PEN] nve
z uz}£ 2 ZCMC21E2 0,190
<
3 ZCMC21E3 0,280
ZCMC21Ee
5 ZCMC21E5 0,440
7 ZCMC21E7 0,700
10 ZCMC21E10 0,970

Eléments de connexion avec cable sans halogéne (2

Type de contact Positi- Schéma Longueur de Référence Masse
vité cable en métre
©) kg
Bipolaire
B “NC+NO” o 1 JﬂS 0,6 ZCMC25T06 0,080
% décalés N s
aaction dépendante 2 7};”;
“NC+NO” &) 1 L3 1 ZCMC21T1 0,130
aaction brusque ;l({%\g”s
A 1oL 2 ZCMC21T2 0,250
ZCMC25T06
ZCMC21Te 5 ZCMC21T5 0,520
Corps a contact doré
Type de contact Positi- Schéma Longueur de Référence Masse
vité cable en métre
(€] kg
g Bipolaire
ke “NC+NO” ©) X gL - ZCMD61 0,055
aaction brusque T\ onve
3
“NC+NC” ©) ¥ 2 - ZCMD69 0,055
a action brusque = anve
Iz L
& e
“NC+NO” o % gL - ZCMD65 0,055
décalés A oneve
a action dépendante él et
z L
ZCMD6e q 0 .
ZCMD7e Tripolaire
“NC+NC+NO” = 52| 3 - ZCMD79 0,055
aaction brusque {%;%;}@15
EIE I
=
“NC+NC+NO” =) 82 3 - ZCMD77 0,055
_ décalés iz ;}LM‘E
5 a action dépendante E3 % 3+
© & &
Tétrapolaire
“NC+NC+NO+NO” @ B 1 ZCMD81L1 0,160
aaction brusque ;‘,;%1}1;%@!&
idE T2 ZCMD81L2 0,255
5 ZCMD81L5 0,525
(1) Cable non certifié UL, CSA
(2) Autres types de contacts et cable possibles. Contacter notre centre de relations clients.

(3) & corps a contacts garantissant une manceuvre positive d’ouverture.

ZCMD81Le

1/24
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Références (suite)

Interrupteurs de position
OsiSense XC Standard

Design miniature, métallique, type XCMD
Eléments sépareés

562245

ZCMD61e00@

©
2
]
&
©
8

&

XCMD2e01L1

562247

=
(2

4

XCMD2101e12

566638

Corps a contact doré, sortie connecteur

www.digiparts.ch

Type de contact  Positivité Schéma Connecteur Référence Masse
(1) kg
Bipolaire
“NC+NO” - L M12 ZCMD61C12 0,065
aaction brusque oy 5 broches
N
| "
“NC+NC” - M12 ZCMD69C12 0,065
a action brusque 5=tz 5 broches
AR
=
Unipolaire
“C/0” - M12 ZCMD61M12 0,065
a action brusque 4 broches
Accessoires
Désignation Positivit¢ ~ Téte utilisable  Référence Masse
(1) avec levier kg
Téte a mouvement angulaire, @ ZCY12,ZCY15, ZCEO05 0,045
sans levier, a rappel, ZCY16,ZCY17,
pour attaque a droite ET a ZCY18,ZCY19,
gauche ZCY22,ZCY23,
ou ZCY25,2CY26,
a droite OU a gauche (2) ZCY39, ZCY53,
ZCY54,ZCY55,
ZCY81
Entretoise pour montage - - XCMZ06 0,005
multipiste des XCMD
Entretoise pour - - XCMz07 0,005
positionnement angulaire
des tétes avec leviers
réglables sur des valeurs
autres que - 90°, 0° et 90°
Corps a contact avec téte a mouvement angulaire (sans
dispositif de commande) avec cable
Type de contact  Positivité Schéma Longueur du Référence Masse
(1) cable en métre kg
Bipolaire
“NC+NO” ) X ‘:”’L 1 XCMD2101L1 0,180
aaction brusque X onve
%
“NC+NO” =) %l 2 1 XCMD2501L1 0,180
décalés N aneve
a action dépendante § =z 1
&
Corps a contact avec téte a mouvement angulaire (sans
dispositif de commande) sortie connecteur
Type de contact  Positivité Schéma Connecteur Référence Masse
(1) kg
Bipolaire
“NC+NO” L M12 XCMD2101C12 0,110
aaction brusque yany 5 broches
| SN L ——
1
Unipolaire
“C/0” - M12 XCMD2101M12 0,110
a action brusque 4 broches
(1) & corps a contacts ou téte garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
(2) Programmation voir page 1/130.
1125





